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1. CZESC |. HARDWARE/URZADZENIE - Wstep

1.1 Wprowadzenie

Dokumentacja ta opisuje procedure instalacji centralki Tank Robot stuzgcej do ciggtego monitoringu

zbiornikéw. Podstawowe zadania tej centralki to:

1.1.1 Monitoring produktu w zbiorniku
- pomiar ilosci (objetosci i masy) produktu.
- pomiar temperatury produktu.
- korekcja temperaturowa ilosci produktu.
- automatyczna detekcja dostawy.
- pomiar ilosci wody.
- sygnalizacja niskiego lub wysokiego produktu, wysokiej wody, dostawy.

- sygnalizacja awarii sondy.

1.1.2 Monitoring przestrzeni miedzy-ptaszczowej zbiornika
- sygnalizacja aktywacji czujnika.

- sygnalizacja awarii czujnika.

1.1.3 Generowanie i wydruk raportow

- centrala wyposazona jest we wbudowang drukarke raportéw

1.1.4 Umozliwienie zdalnego dostepu do centrali za pomocg przegladarki www
- centrala posiada wbudowang mozliwos¢é potgczenia z komputerem za pomocg dowolnej

przegladarki stron internetowych

1.2 Ostrzezenie
Procedury opisane w niniejszej dokumentacji powinny by¢ Scisle przestrzegane podczas kazdej
instalacji systemu. Dlatego nalezy bardzo uwaznie przeczytaC wszelkie wskazowki przed przystgpieniem

do montazu.
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1.3 Bezpieczenstwo
Niewlasciwy montaz systemu moze spowodowaé zagrozenie dla instalatora i uzytkownikdw.
Dlatego montazu moze dokonywac¢ jedynie autoryzowany personel, ktéry $cisle przestrzega zalecen

dotyczacych instalacji urzadzen w strefach zagrozenia wybuchem.

1.4 Okresowa kontrola dziatania systemu

Przynajmniej raz na 6 miesiecy zalecane jest kontrolne sprawdzenie dziatania systemu, ze

szczegolnym uwzglednieniem czujnikéw. Moze to wykonywacé jedynie autoryzowany personel.

1.5 Kontrola dziatania czujnikow

Aby sprawdzi¢ poprawnos¢ dziatania centralki nalezy dla czujnikow wykona¢ nastepujace czynnosci:

1.5.1 Czujnik par PCO

- wymontowanie czujnika z krééca kontroli szczelnosci,

- umieszczenie czujnika w pojemniku z benzyng ale tak, zeby sie nie zanurzyt,
- sprawdzenie czy centralka wygenerowata sygnat alarmowy,

- ponowne zamontowanie czujnika w kro¢cu kontroli szczelnosci.

1.5.2 Czujnik LPG

- wymontowanie czujnika z kro¢ca kontroli szczelnosci,

- ,upuszczenie” troche gazu z zapalniczki tuz przy koncéwce czujnika,
- sprawdzenie czy centralka wygenerowata sygnat alarmowy,

- ponowne zamontowanie czujnika w kro¢cu kontroli szczelnosci.

1.5.3 Czujnik alkoholu PCA

- wymontowanie czujnika z krééca kontroli szczelnosci,

- umieszczenie czujnika w pojemniku z alkoholem etylowym ale tak, zeby sie nie zanurzyt,
- sprawdzenie czy centralka wygenerowata sygnat alarmowy,

- ponowne zamontowanie czujnika w kro¢cu kontroli szczelnosci.

1.5.4 Czujnik optyczny cieczy PCOpt / PCOpt/d / PCOpts
- wymontowanie czujnika z krééca kontroli szczelnosci,

- umieszczenie czujnika w pojemniku z wodg, tak aby zanurzyt sie pryzmat,
- sprawdzenie czy centralka wygenerowata sygnat alarmowy,

- ponowne zamontowanie czujnika w kro¢cu kontroli szczelnosci.



1.5.5 Czujniki ptywakowy FS-40

- wymontowanie czujnika z miejsca kontroli,

- umieszczenie czujnika w pojemniku z woda, tak, zeby sie nie zanurzyt i uniést ptywak,
- sprawdzenie czy centralka wygenerowata sygnat alarmowy,

- ponowne zamontowanie czujnika w miejscu kontroli.

2. Opis urzadzenia

2.1 Wiadomosci ogéine

Do centralki Tank Robot bez dodatkowych rozszerzen mozna podtaczy¢ od 1 do 8 sond
pomiarowych 2AK, Petroster-Serwis, PSM, OPW lub DigiMag/Start Italiana oraz od 1 do 8 r6znego rodzaju
czujnikéw. Zastosowanie dodatkowych modutéw iskrobezpieczenych umozliwi podigczenie nawet
nielimitowanej ilosci sond pomiarowych lub czujnikéw. Do centrali Tank Robot mozna podtaczy¢é min

nastepujace czujniki:

- czujniki par cieczy ropopochodnych: PCO, PCO/d
- czujnik gazu ciektego: PCG

- czujnik alkoholu etylowego: PCA

- czujniki optyczne cieczy: PCOpt, PCOPt/d i PCOpt/s.
- czujnik separatora: PCSPr-2

- czujnik separatora podwaojny: PCSPr-3

- czujnik estréw: PCOes

- czujnik amoniaku: PCOam

- czujnik siarkowodoru: PCOsw

- czujnik czadu: PCC

- czujnik toluenu: PCOtl

- czujnik gazoéw toksycznych: PCOgt

- czujnik zanieczyszczen powietrza: PCE

- czujnik ,dzwoneczek” FS40 czy czujnik ptywakowy lub studzienkowy

Centrala wyposazona jest fabrycznie w drukarke, ktéra umozliwia drukowanie raportéw, dostaw,
standéw urzadzen, itp. Wszelkie informacje dotyczace dziatania centrali (w tym biezgce stany urzadzen)
wyswietlane sg na 10 calowym ekranie dotykowym Centrala wyposazona jest w QGC — QUICK GLANCE
SYSTEM, dzieki ktéremu wszystkie najwazniejsze informacje sa na ekranie giéwnym i nie wymagajg od

uzytkownika zadnych czynnosci.

Page 7



Page 8

Tank ROBOT

Potronter Sermi 12:31157 26.05.2019 |400:00)

a2 N .
41930 Czujniki
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el
25831 AT N

Widok centrali TankRobot z przodu

Wystgpienie alarm dowolnego rodzaju u moze spowodowac (zaleznie od ustawien programowych)
wigczenie sygnalizacji zewnetrznej sygnalizacji swietlnej lub dzwiekowej. Sama centrala bedgac w stanie
alarmu zmieni kolor menu gtdbwnego na czerwony. Istnieje mozliwos¢ réwniez automatycznego wystania
emaila z informacjg o alarmie. Alarm moze spowodowac (zaleznie od konfiguracji programowej) wtgczenie
dwdch niezaleznych przekaznikow, co pozwala sterowaé innymi urzgdzeniami zewnetrznymi.

Na zyczenie klienta sytuacja alarmowa moze by¢ sygnalizowana SMS’em za pomocg modutu GSM.
Domysiny jezyk menu to jezyk polski. Centrala dostepna jest rowniez z menu w jezyku angielskim. Mozliwa

jest takze dostawa urzgdzenia z menu w dowolnym innym jezyku.

2.2 Zasilanie
Urzadzenie zasilane jest napigeciem sieciowym 230V AC 40W.
2.3 Zabezpieczenie metrologiczne

Dane metrologiczne sond zabezpieczone sg plombowanym przetgcznikiem na ptycie gtéwnej. Po
przestawieniu go w odpowiednig pozycje i wprowadzeniu hasta serwisowego mozliwa jest zmiana tych

danych



2.4 Widok centrali TankRobot

Tank ROBOT

Czujniki
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2.5 Gtéwne parametry centrali TankRobot

Zasilanie

Zakres temperatury pracy

Ekran dotykowy

llo$¢ obstugiwanych sond

llos¢ obstugiwanych czujnikéw

llos¢ wyjsé sterujgcych

llos¢ dodatkowych modutéw sond i czujnikow
llos¢ dodatkowych modutéw wyjsé sterujgcych
llos¢ dodatkowych modutow 4...20mA

Zdalny dostep

Drukowanie raportow

Alarmy

Rodzaj obstugiwanych sond

Rodzaj obstugiwanych czujnikow

Zdalne powiadomienia

Autokalibracja i rekonsylacja ACR

2.6 Widok wnetrza centrali TankRobot

230V 50Hz 50W
-30°C...+50C°

10.1"

12

12

2

32x16

32x8

32x8

TAK (www)

TAK
Akustyczno-optyczny
PSM4, OPW, 4...20mA
0..5V, 4..20mA
Email, (SMS GSM)
TAK

Podlaczenie sond i czujnikow do bariery iskrobezpiecznej ISM4



Widok zabezpieczonej pamieci

Widok niezabezpieczonej pamieci urzgdzenia
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3. Iskrobezpieczenstwo

3.1 Modut bariery iskrobezpiecznej ISM4

W centrali mogg by¢ zamontowane 2 moduty bariery iskrobezpiecznej ISM4, stuzace do

podigczenia sond pomiarowych oraz czujnikow

Szerokosc: 119 mm

Wysokosé: 25 mm

Glebokosc: 82 mm

Zasilanie; 187VDC 6W

Certyfikat badania typu WE: KDB D5ATEX204X

Oznaczenie ochrony I (1) G [Exia Ga] IA
przeciwwybuchowej: -30C<Ta=+50°C

Zakres temperatur pracy: -30°C _+50°C

Parametry wyjs¢ zasilajgcych: Uwy=155V DC, lwy=347 mA, Pwy=128W
Parametry wejs¢ sygnatowych: Uwy=5.93V DC, lwy=62 mA, Pwy=91 m\W
llosé pozyeji: 4

Parametry moduftu bariery iskrobezpiecznej ISM4



3.2 Schemat podtgczenia urzadzen do bariery iskrobezpieczne;j:

ISM4

ooo| looo| looo| looo
|
BROWN 1 — BLUE
BLACK 2 BROWN/WHITE
BLUE — 3[_ BLACK
A e |
Sensor . Sensor Probe
PCO/d PCO PSM-04
PCOpt
PCOpt/d
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4. Sonda pomiarowa

Do pomiaru poziomu i temperatury produktu oraz poziomu wody w zbiorniku wykorzystywane sg
sondy magnetostrykcyjne. Do pomiaru pozioméw stuzg dwa ptywaki: ptywak produktu (gorny) i ptywak

wody (dolny).

4.1 Sonda pomiarowa PSM

Zdjecie przedstawia sonde pomiarowg produkcji firmy Petroster-Serwis/2AK model PSM. Poziom
produktu i wody mierzony jest z doktadnoscig do 0.1 mm. Rozdzielczos¢ pomiaru temperatury to 0.05 °C.
Dtugos¢ sondy nalezy dobra¢ w zaleznosci od Srednicy zbiornika i moze ona wynosi¢ od 520 do 3980 mm

(dtugos¢ odcinka pomiarowego, bez gtowicy).

Diugosc¢ odcinka pomiarowego: 520 mm - 3980 mm

Dtugosé gtowicy: 123 mm

Srednica gtowicy: 50 mm

Srednica ptywakow: 45 mm

Oznaczenie ochrony 111G ExiallA T4,

przeciwwybuchowej:

Przewody: PWR-(brgzowy), SIG1-(zblto/zielony)
SIG2-(niebieski), GND-(czarny)

Zakres temperatur pracy: -30°C ..+50 °C

Parametry sondy pomiarowej PSM



4.2 Sonda pomiarowa OPW

Zdjecie przedstawia sonde pomiarowg produkcji firmy OPW. Poziom produktu i wody mierzony jest
z doktadnoscia do 0.05 mm. Temperatura produktu mierzona jest przez szereg termistorow
rozmieszczonych na catej dtugosci sondy i odpowiednio usredniana. Rozdzielczos¢ pomiaru temperatury to
0.01 °C. Dtugosc¢ sondy nalezy dobra¢ w zaleznosci od $rednicy zbiornika i moze ona wynosi¢ od 530 do

3780 mm (dtugos¢ odcinka pomiarowego, bez gtowicy).

Dlugos¢ odcinka pomiarowego: 530 mm - 3780 mm

Dtugos¢ glowicy: 185 mm

Srednica gtowicy: 26 mm

Srednica ptywakow: 51 mm

Certyfikat badania typu WE: DEMKO 06 ATEX 05222563 X

Oznaczenie ochrony 1 GEExiall AT4,

przeciwwybuchowej:

Przewody: PWR-(niebieski), SIG-(brgzowy),
GND-(czarny)

Zakres temperatur pracy: -30 °C ..+50 °C

Parametry sondy pomiarowef OPW 924b
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4.3 Sonda pomiarowa DigiMag

Zdjecie przedstawia sonde pomiarowg DigiMag produkcji firmy Start ltaliana. Poziom produktu
mierzony jest z doktadnos$cig do 0.1 mm, a poziom wody z dokladnoscig do 1 mm. Temperatura produktu
mierzona jest przez szereg termistorow rozmieszczonych na catej dlugosci sondy i odpowiednio
usredniana. Dtugo$¢ sondy nalezy dobra¢ w zaleznosci od $rednicy zbiornika i moze ona wynosi¢ od 1000

do 12000 mm. Rozdzielczo$¢ pomiaru temperatury to 0.1 °C.

Diugo$¢ odcinka pomiarowego: 1000 mm - 12000 mm

Srednica ptywakéw: 51 mm

Zasilanie: 9..30 VDC (40mA)

Certyfikat badania typu WE: CESI 06 ATEX 020

Oznaczenie ochrony I 1/2 GD EEx |IC T6 IP66 T85 °C

przeciwwybuchowej:

Przewody: VCC - (Czerwony), GND - (Biaty)
A - (Brgzowy), B - (Niebieski)

Zakres temperatur pracy: -40 °C ..+60 °C

Parametry sondy pomiarowej DigiMag/Start ltaliana



5. Czujniki

5.1 Czujnik PCO

Czujnik paréw PCO moze by¢ umieszczony w pizometrach przy zbiornikach jedno-ptaszczowych, w
poblizu rurociggéw lub w przestrzeni miedzy-ptaszczowej zbiornikéw dwu-ptaszczowych. Moze by¢ réwniez

potozony na dowolnym suchym podtozu. Przy uzyciu tego czujnika nalezy wzig¢ pod uwage nastepujgce

aspekty:

-  Wiasciwa instalacja i odpowiednie umiejscowienie czujnika ma najwieksze (krytyczne!)

znaczenie.

- Czujnik reaguje tylko na pewne pary (substancji ropopochodnych). Nie bedzie funkcjonowat w

parze wodnej lub w atmosferze gazéw obojetnych, czy ubogich w tlen.

- Czujnik nie bedzie wskazywat obecnosci wybuchowych lub palnych mgiet, olejow smarowych

czy pytu wybuchowego (np. zbozowego lub weglowego).

Dtugosé: 73 mm

Srednica: 15 mm

Zasilanie: 12V DC, 60 mA

Przewody: PWR-(1), SIG-(2), GND-(3)
Zakres temperatur pracy: -30 °C ..+50 °C

Wykrywane substancje:

Pary substanciji ropopochodnych

Alarm

W stanie wysokim
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5.2 Czujnik PCO/d

Czujnik par PCO/d stuzy do detekcji par substancji ropopochodnych, par alkoholi oraz gazéw
kopalnych. Moze by¢ umieszczony w pizometrach przy zbiornikach jedno-ptaszczowych, w poblizu
rurociggdéw lub w przestrzeni miedzy-ptaszczowe] zbiornikdw dwu-ptaszczowych. Posiada certyfikat

iskrobezpieczenstwa ATEX

Diugosc: 75 mm

Srednica: 18 mm

Zasilanie: 12V DC, 50 mA

Certyfikat badania typu WE.: KDB 16ATEX0009

Oznaczenie ochrony IN2G Exdib lIC T4 Gb

przeciwwybuchowe;j: -20°C < Ta<+40°C

Przewody: PWR-(brazowy), SIG-(czarny),
GND-(niebieski)

Zakres temperatur pracy: -20 °C — +40 °C

Wykrywane substancje: Pary substancji ropopochodnych

Alarm W stanie wysokim




5.3 Czujnik FS-40

Czujnik ptywakowy cieczy FS-40 stuzy do detekcji cieczy. W przypadku kontaktu z wodg lub
inng cieczg, ptywak czujnika unosi sie na powierzchni cieczy i zmienia stan wyjscia sygnatowego z
potencjatu niskiego na wysoki (z 1 V do 4 V). Sygnat ten jest wykorzystany do generowania
alarmu przez centralke monitoringu. Czujnik FS-40 ma mozliwos¢ sygnalizacji awarii czujnika, w
przypadku np. uszkodzenia przewodu fgczeniowego. Czujnik wyposazony jest w przewdd
taczeniowy (3 m), pozwalajgcy na umieszczenie czujnika na dnie pizometru. Czujnik moze byc¢
réwniez montowany w studzienkach oraz moze dziataC jako czujnik przepetnienia lub poziomu.
Czujnik ptywakowy cieczy FS-40, dzieki znikomemu poborowi pragdu (1 mA w stanie aktywacji),
nadaje sie do systemow bezprzewodowych,

dtugotrwatg prace.

zasilanych bateryjnie, gdzie gwarantuje ich

Diugos¢: 100 mm

Srednica: 40mm

Zasilanie: 12V DC, 1mA

Przewody: PWR-(brgzowy), SIG-(czarny),
GND-(niebieski)

Zakres temperatur pracy:. -30 °C ..+50 °C

Wykrywane substancje: Ciecze

Alarm W stanie wysokim
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5.4 Czujnik gazu ptynnego PCG

Czujnik gazu ptynnego uzywany jest do monitoringu instalacji LPG. Moze by¢ umieszczony przy
rurociggach gazowych lub w studzienkach dystrybutorow LPG. Przy uzyciu tego czujnika nalezy wzig¢ pod
uwage nastepujace aspekty:

- Whasciwa instalacja i odpowiednie umiejscowienie czujnika ma najwieksze (krytyczne!) znaczenie.

Diugosé: 73 mm

Srednica: 15 mm

Zasilanie: 12V DC, 60 mA

Przewody: PWR-(1), SIG-(2), GND-(3)
Zakres temperatur pracy: -30 °C.. +50°C
Wykrywane substancje: Metan, propan, butan
Alarm W stanie wysokim




5.5 Czujnik alkoholu PCA

Czujnik Alkoholu uzywany jest do monitoringu instalacji zawierajgcych alkohol (np. w przemysle
spozywczym). Moze by¢ umieszczony przy rurociggach lub wewnatrz przestrzeni miedzy-ptaszczowe;j
zbiornikéw. Przy uzyciu tego czujnika nalezy wzig¢ pod uwage nastepujgce aspekty:

- Whasciwa instalacja i odpowiednie umiejscowienie czujnika ma najwieksze (krytyczne!) znaczenie.

Diugosé: 55 mm

Srednica: 15 mm

Zasilanie: 12V DC, 60 mA

Przewody: PWR-(1), SIG-(2), GND-(3)

Zakres temperatur pracy: -30 °C..+50 °C

Wykrywane substancje: Pary alkoholu etylowego, pary
rozpuszczalnikéw organicznych.

Alarm W stanie wysokim
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5.6 Czujnik optyczny cieczy PCOpt

Czujnik optyczny cieczy PCOpt uzywany jest gtébwnie do monitoringu przestrzeni miedzy-
ptaszczowej zbiornikéw dwu-ptaszczowych. Zmienia stan wyjscia po zanurzeniu w cieczy. Moze byé¢
umieszczany w pojemnikach, studzienkach dystrybutoréw, wtazach i innych miejscach gdzie pojawienie sie
cieczy moze oznacza¢ wystgpienie wycieku. Ze wzgledu na mate rozmiary moze by¢é umieszczany w

trudno dostepnych miejscach, Czujnik nie odréznia cieczy weglowodorowych od wody.

Dtugosc: 66 mm

Srednica: 12 mm

Zasilanie: 12V DC, 40 mA

Przewody: PWR-(brgzowy), SIG-(czarny),
GND-(niebieski)

Zakres temperatur pracy: -30°C - +50 °C

Wykrywane substancje: Ciecze

Alarm W stanie niskim




5.7 Czujnik optyczny cieczy PCOpt/d

Czujnik optyczny cieczy PCOpt uzywany jest gtébwnie do monitoringu przestrzeni miedzy-
ptaszczowej zbiornikédw dwu-ptaszczowych. Zmienia stan wyjscia po zanurzeniu w cieczy. Moze byé
umieszczany w pojemnikach, studzienkach dystrybutoréw, wtazach i innych miejscach gdzie pojawienie sie
cieczy moze oznacza¢ wystgpienie wycieku. Ze wzgledu na mate rozmiary moze by¢é umieszczany w

trudno dostepnych miejscach, Czujnik nie odréznia cieczy weglowodorowych od wody.

Diugosc: 66 mm

Srednica: 18 mm

Zasilanie: 12V DC, 40 mA

Certyfikat badania typu WE: KDB 10ATEX053X

Oznaczenie ochrony I1G ExiallAT4 Ga

przeciwwybuchowej: -30°C=Ta=+50°C

Przewody: PWR-(brazowy), SIG-(czarny),
GND-(niebieski)

Zakres temperatur pracy: -30°C —+50 °C

Wykrywane substancje: Ciecze

Alarm W stanie niskim
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5.8 Czujnik optyczny cieczy PCOpts

Selektywny optyczny czujnik cieczy uzywany jest do monitoringu instalacji paliwowych. Zmienia
stan wyjscia SIG w przypadku kontaktu z wodg lub innymi cieczami. W przypadku wykrycia wody napiecie
na wyjsciu SIG spada (niski alarm). Gdy czujnik znajdzie sie w paliwie napiecie na wyjsciu SIG rosnie

(wysoki alarm).

Diugos¢: 85 mm

Srednica: 18 mm

Zasilanie: 12V DC, 60 mA

Przewody: PWR-(brgzowy), SIG-(czarny),
GND-(niebieski)

Zakres temperatur pracy: -30°C..+50 °C

Wykrywane substancje: Ciecze

Alarm Woda - stan niski
Ciecze ropopochodne - stan wysoKi




6. Instalacja kontrolera

Centrale nalezy zamontowac¢ na pfaskiej powierzchni w zamknietym pomieszczeniu poza strefg
zagrozenia wybuchem. Do montazu nalezy wykorzystac fabryczne uchwyty. Kazda centrala fabrycznie jest
dostarczana z szablonem do dokfadnego wymierzenia otwordéw instalacyjnych. Wszystkie przewody

doprowadzone do kontrolera sg zabezpieczone dtawikami zamontowanymi w dnie obudowy.

/. Instalacja sondy pomiarowe]

Sondy pomiarowe powinny by¢ zamontowane na $rodku zbiornika (tak w osi poprzecznej jak i w osi

podtuznej, dla zbiornikdw o osi poziomej).

7.1 Montaz sondy pomiarowej PSM, OPW

Sonda pomiarowa PSM lub OPW powinna sie opiera¢ o dno zbiornika, a jej gtowica zwykle znajduje

wewnatrz kro¢ca pomiarowego

Studzienka
Diawak Ex

Kamlok 80 mm (3") z diawikiem —__ o

Grunt ——p, \ ,‘"-L,.".‘
: P 4 S

Minimum 460 mm

N ~Rura o $rednicy 80 mm (3")
" Glowica sondy

Phywak produktu

Poziom produkty ————_

Sonda pomiarowa S

Dtugos¢ pomiarowa sondy

Plywak wody Zbiornik
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7.2 Montaz sondy pomiarowej Digimag

Sonda pomiarowa DigiMag powinna by¢ zawieszona w zbiorniku (za pomocag kotnierza

uszczelniajgcego) w taki sposéb, aby koniec sondy nie dotykat dna zbiornika. Gtowica sondy znajduje sie

na zewnatrz zbiornika

Studzienka .‘
. Diawik Ex
Gtowica sondy
— |
< f 25
Grunt ——— g 3 N \ e
% ' 3
A By
4R VR
Kamlok 80 mm (3") z kotnierzem mocujgcym sondg —| P !
\\‘ k | \‘— Przepust kablowy o Srednicy 50 mm (2")

A

=

=

= .

# | Poziom produktu

z

=

K

£

]

=

o

0

=

o

=

[

Sonda pomiarowa
Ptywak wody

| ————

‘\Wodoszczelna puszka taczeniowa Ex
Rura o srednicy 80 mm (3"
Phyweak produkiu

Zhiornik

7.3 Montaz sondy w osi podtuznej zbiornika

Ze wzgledu na mozliwos¢ pochylenia zbiornika sondy pomiarowe powinno sie montowaé takze na

srodku w osi podtuznej zbiornika. Nalezy przy tym zadba¢ aby byta umieszczona w pewnej odlegtosci od

rury spustowej. Zaburzenia produktu podczas dostawy nie powodujg wtedy btedow wskazan sondy.



Procedura instalaciji:

1. Przeprowadzenie przewodu (w odpowiedniej izolacji olejoodpornej) do centralki TankRobot.

2. Zatozenie ptywakéw na sonde (ptywak produktu powinien by¢ powyzej ptywaka wody).

Zablokowanie konca sondy stopkg, tak aby nie spadty ptywaki.
3. Wiozenie sondy do zbiornika, tak aby oparta sie o dno zbiornika.
4. Szczelne zakrecenie kamloka na rurze pomiarowe;.
5. Potaczenie przewoddw sondy z gtbwnym przewodem w puszce tgczeniowej Ex.
6. Podtgczenie przewodu do ztacz w centralce, bariera ISM

7. Konfiguracja sondy w centralce Tak Robot

Sonda pomiarowa

/— Rura spustowa

5ipE

Wskainik poziomu produktu —%j:

i

Wskaznik poziomu wody 4%'

7.4 Podtaczenie sondy PSM do bariery iskrobezpiecznej

/]

=
‘ =9
Zw

[t e [ e} oo
il m m...J)_l

| |
/‘f/‘\ 1l —
_ 1 a 1
niebieski ‘ czamy|
‘ [
)

brazowy

GND
PWR
IGND
PWR
IGND
PWR
SIG
GND

@ 4
) N

N+
]

:> phywaki

Sonda 4 Sonda B Sonda C
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7.5 Pochylenie zbiornika

Jezeli sonda pomiarowa nie jest zamontowana na $rodku osi poprzecznej zbiornika, nalezy wzig¢ pod
uwage pochylenie zbiornika, ktére powinno zosta¢ uwzglednione w konfiguracji sondy w tzw. ,przesunieciu”
(ang. offset).

A

A
A

¥ LLBE NI IRE NI RE NI (NS SNINEIRE IR AR R ARSI ARNENEINER] RIS ERE RR AL IRINERR) 1)

B TN AT ST e M B el

4 Y lll.ll'lllll:llllI:IIIII:II.IIIII

7.6 Obliczenie ,przesuniecia” (offset’'u) poziomu

Zakfadajgc ze:

A - jest poziomem produktu w najgtebszym miejscu,

B - jest poziomem produktu w najptytszym miejscu,

C - jest odlegtoscig pomiedzy oboma punktami pomiarowymi,
D - jest odlegtoscig sondy od srodka zbiornika,

to ,przesuniecie” wskazan poziomu P obliczmy ze wzoru:



8. Instalacja czujnikow

8.1 Zbiornik dwu-ptaszczowy - suchy monitoring

Przestrzen pomiedzy $ciankami zbiornika dwu-ptaszczowego jest doskonatym miejscem do
umieszczenie czujnika par i optycznego czujnika cieczy. Przyktadowg instalacje przedstawia rysunek 36.
Jezeli zewnetrzny plaszcz zbiornika zostanie uszkodzony i do przestrzeni miedzy-ptaszczowej
przedostanie sie z zewnatrz woda to aktywuje sie optyczny czujnik cieczy. Jezeli zostanie uszkodzony
ptaszcz wewnetrzny to do przestrzeni miedzy-ptaszczowej przedostanie sie produkt ze zbiornika, co
réowniez spowoduje aktywacje czujnika optycznego. Ponadto w wyniku wystgpienia par (np. benzyn)

aktywuje sie czujnik par.

Procedura instalacji

1. Przeprowadzenie przewodu (w odpowiedniej izolacji olejoodpornej) do centralki Tank Robot.
. Ustalenie gtebokosci umieszczenia czujnikdw skrocenie przewoddw tgczeniowych.
. Polgczenie przewodow czujnikow z gtdwnym przewodem w puszce tgczeniowej Ex.

. Podtgczenie przewodu do ztgcz w centralce

a b WODN

. Umieszczenie czujnikdw w przestrzeni miedzy-ptaszczowej zbiornika (czujnik optyczny powinien

by¢ umieszczony na dnie zbiornikal).

Zewnetrzna sygnalizacja

Sterowanie pompa

Czujnik optyczny

cieczy PCOpt
’V system "mokry”

Czujnik oparow PCO Czujnik optyczny cieczy
w przestrzeni PCOpt/d ATEX
miedzysciennej detekcja max napetnienia

system "suchy”
Czujnik optyczny
PCOpt w przestrzeni
miedzysciennej

I' system "suchy"”
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8.2 Zbiorniczek wyrbwnawczy
Zbiorniczek wyréwnawczy z czujnikiem optycznym cieczy stuzy do monitoringu zbiornikéw z
detekcjg hydrostatyczng. Czujnik optyczny cieczy reaguje na zmiane poziomu pltynu wypetniajgcego

przestrzen miedzy-ptaszczowa.

Procedura instalacji

1. Przeprowadzenie przewodu (w odpowiedniej izolacji olejoodpornej) do centralki Tank Robot.

2. Umieszczenie czujnika w zbiorniczku wyréwnawczym na odpowiedniej wysokosci.

3. Potagczenie przewodu czujnika gtéwnym przewodem w puszce tgczeniowej Ex.

4. Podfigczenie przewodu do centralki.

5. Uzupetnienie ptynu w zbiorniczku tak, aby poziom ptynu w zbiorniczku w stanie ustalonym

znajdowat sie na wiasciwej wysokosci.

Puszka taczeniowa Ex
Dtawik ——

. 1 X Kréciec z zakretka
C e )
1[2]3] |
[T Przewod taczeniowy |
\
) 9 s Zbiorniczek
N t wyréwnawczy
— Przepust kablowy — ,
Poziom
Optyczny czujnik plynu
cieczy !



9. Podtaczenie sond i czujnikow

9.1 Podtgczenie sond i czujnikédw do TankROBOT

Sondy i czujniki nalezy podtgczy¢ do odpowiedniego ztacza modutu bariery iskrobezpiecznej ISM4
oznaczonymi od CH1 do CH8. Dostep do kasety z modutami ISM4 jest mozliwe po uchyleniu maskownicy
z zamontowanym ekranem. Przewody komunikacyjne podtgczanych urzadzen nalezy doprowadzi¢ do
centralki przy wykorzystaniu dtawikéw zamontowanych w podstawie jej obudowy. Istotne jest zapamietanie
do jakiego kanatu zostanie podtgczone konkretne urzadzenie. Informacja ta zostanie uzyta przy konfiguraciji

systemu.

Widok centralki wewnatrz wraz opisem kanafow bariery iskrobezpiecznej od CH1 do CH8
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10. Zewnetrzne moduty

10.1 Podtgczenie zewnetrznego modutu sond i czujnikéw

Sondy i czujniki nalezy poditgczy¢ do odpowiedniego ztacza modutu bariery iskrobezpiecznej ISM4
oznaczonymi od CH1 do CHS8. Dostep do barier jest mozliwy po otwarciu drzwiczek. Przewody
komunikacyjne podtgczanych urzadzen nalezy doprowadzi¢ do modutu przy wykorzystaniu dtawikéw
zamontowanych w podstawie obudowy. Istotne jest zapamietanie do jakiego kanatu zostanie podtaczone
konkretne urzgdzenie. Informacja ta bedzie potrzebna przy konfiguracji systemu. Przewéd komunikacyjny
nalezy podtgczy¢ do zaciskow ztacza
A+ oraz B- opisany jako ,Module comunication RS485” po stronie modutu oraz tak samo po stronie
centralki TankROBOT. Zeby modut prawidtowi sie komunikowat z centralkg TankROBOT, nalezy wybrac
odpowiedni adres komunikacji za pomocg zadajnika adresu ktory jest umieszczony na ptycie gtéwnej
modutu i opisany jako ADDRESS MODULE, za pomocg zadajnika mamy mozliwo$¢ wybrania 16 pozyciji
adresu poczgwszy od 1 do 0, wybrany adres modutu musi zosta¢ podany podczas konfiguracji modutu w

centralce. Do centralki mozna podtgczy¢ 32 moduty sond i czujnikdw.

Widok wewnatrz modutu sond i czujnikow

communication

T 189 RS485
ADDRESS sg@% R
o NS | o
MODULE, ° %% |
Widok zadajnika adresu modutu Widok ztgcza do podfgczenia komunikacji RS485



10.2 Podtgczenie zewnetrznego modutu przekaznikowego

Modut przekaznikowy stuzy do rozszerzenia wyjsS¢ przekaznikowych w konfiguracji NO/NC do 8
kanatow, ktére mogg sterowaé dowolne urzadzenia np. jak pompy, elektrozawory, wentylatory,
wyjscia te mozna w dowolny sposéb konfigurowac z poziomu centralki TankROBOT . Do centralki
TankROBOT mozna podtagczy¢ do 32 modutdéw przekaznikowych. Modut jest zasilany z zasilacza
impulsowego o napieciu 12V, jeden zasilacz moze zasili¢ do 3 modutéw podpietych rownolegle.
Modut przekaznikowy wraz z zasilaczem jest przystosowany do montazu na standardowg szyne
DIN 35 mm, moze tez by¢ montowany w dedykowanej obudowie jak na ponizszym zdjeciu. Modut
taczy sie z centralkg TankROBOT za pomocg komunikacji RS485 ktérg nalezy podtaczy¢ do wejsc
modutu Ain+, Bin- oraz tak samo po stronie centralki TankROBOT. Zeby modut prawidtowi sie
komunikowat z centralkg TankROBOT, nalezy wybra¢ odpowiedni adres komunikacji za pomocg
zadajnika adresu ktory jest umieszczony z prawej strony modutu, za pomocg zadajnika mamy
mozliwo$¢ wybrania 16 pozycji adresu poczgwszy od 1 do 0, wybrany adres modutu musi zostaé

podany podczas konfiguracji modutu w centralce.

REL8 REL7
o [

I/lO MODULE

28K

@5V @12V

®
REL1 RELZ REL3 REL4 RELS RELG

REL1
GAS VALVE

Widok wewnatrz modutu przekaZnikowego
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11. CZESC Il. SOFTWARE/OPROGRAMOWANIE

Po wigczeniu zasilania i uruchomieniu oprogramowania systemu na ekranie pojawi sie ekran

gtéwny.

11.1 Gtédwne menu

Petroster Serwis TEST Alarm: 0 13:18:14 14.01.2019 (+01:00)

Zbiornik 1 O CZUjﬂiki

25866 | 51 %

Zbiornik 2
34070 | 68 %

N RORDY
LN D)

Gfowne menu
Na ekranie gtéwnym po lewej w skréconej formie wyswietlona jest informacja o kazdym zbiorniku
pomiarowym: krétki opis, ilos¢ produktu oraz procentowe wypetnienie. Po prawej stronie zebrana jest

informacja o wszystkich czujnikach.

11.2 lkony

- Przejscie do ekranu gtownego

- Powrdt do poprzedniego ekranu

g - Wydruk raportéw

a - Logowanie lub wylogowanie

¢@® - Zapisane dostawy

@ -Trwajace i zakonczone alarmy

@ - Usun
5 3 A .

& Edycja

ad - Ustawienia
£ 3

Znaczenie fkon na ekranie
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11.3 Pasek informacyjny

Na pasku u goéry ekranu znajdujg sie podstawowe informacje o pracy centralki (od lewej):
nazwa centralki, nazwa zalogowanego uzytkownika (jesli sie ktos zalogowat) lub kreski (jesli nikt nie jest

zalogowany), liczba trwajgcych alarméw i aktualny czas.

Petroster Serwis TEST Alarm: 0 13:18:14 14.01.2019 (+01:00)

Pasek informacyjny

12. Praca bez zalogowania (nie dotyczy strony www)

12.1 Podglad stanu zbiornika

Aby wyswietli¢ aktualne dane o zawartosci zbiornika nalezy z poziomu ekranu gtéwnego nacisngc

.abliczke” z krétkim opisem zbiornika. Na ekranie pojawi sie zestawienie.

Opis: Zbiornik 1
Pojemnosc 50000 |
Opis produktu: Pb95
Objetos¢ produktu brutto: 25866 |
Objetos¢ produktu netto: 25866 |

Poziom produktu [mm]: 1289.200

Poziom wody [mm]: 4.600

Temperatura [°C]: 20.30

Masa [kgl: 19658.91

=

Biezgce dane zbiornika

Lista zawiera nastepujace dane:

- Opis - krotki opis zbiornika

- Pojemnos¢ - nominalna pojemnosc¢ zbiornika [dm?]

- Opis produktu - nazwa produktu

- Objetosé produktu brutto - (w aktualnej temperaturze) [dm?]

- Objeto$¢ produktu netto - (w temperaturze odniesienia: +15 °C ) [dm?]
- Poziom produktu - aktualny poziom produktu [mm]

- Poziom wody - aktualny poziom wody [mm]
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- Temperatura - aktualna temperatura produktu [°C]

- Masa - masa produktu [kg]

Nacisniecie obszaru przyciemnionego powoduje wyjscie do ekranu gtéwnego.

12.2 Podglad stanu czujnikéw

Aby wyswietli¢ aktualne dane o czujnikach zbiornika nalezy z poziomu ekranu gtdbwnego nacisng¢

Jtabliczke” z napisem czujniki. Na ekranie pojawi sie zestawienie wszystkich podtgczonych czujnikow z

krotkim opisem i biezacg wartoscig .

Sensor Temperature 1

25.345°C

Petroster Serwis service Alarm: 0 13:39:01 29.06.2020 (+02:00)
ﬁ PCOpt ATEX 1
@ 4264V
PCOpt ATEX 2
g @ 4346V
a PCOpt ATEX_ 3
@ 4451V

Zestawienie czujnikow detekcji

Po nacisnieciu ,tabliczki” z opisem czujnika na ekranie pojawi sie zestawienie.
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Wartos¢ [V]: 4.087

Opis: Czujnik Optyczny ATEX
Alarm niski [V]: 2

Alarm wysoki [V]: 5

Histereza [V]: 0.1

Wartos¢ minimalna (awarii) [V]:

Wartosc maksymalnaj (awarii) [V]:

S

BieZgce dane czujnika

Lista zawiera nastepujace dane:

- Warto$¢ - biezgca wartos¢ napiecia czujnika [V]

- Opis - krotki opis czujnika

- Opis produktu - nazwa produktu

- Alarm niski - warto$¢ napiecia niskiego poziom alarmu [V]

- Alarm wysoki - warto$¢ napiecia wysokiego poziom alarmu [V]

- Histereza [V]

- Warto$é minimalna awarii - wartos¢ napiecia niskiego poziom awarii [V]

- Warto$é maksymalna awarii - wartos¢ napiecia wysokiego poziom awarii [V]

12.3 Lista alarméw

Aby wyswietli¢ aktualne dane o alarmach zbiornika nalezy z poziomu ekranu gtéwnego nacisna¢

ikone ,lista aktualnych i zakonczonych alarméw” (dzwoneczek). Na ekranie pojawi sie zestawienie.
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Petroster Serwis TEST 13:18:14 14.01.2019 (+01:00)

.m Alarmy
Zrodto Poczatek Koniec Biad Wygaszony
przez
Czujnik 1 12:25:07 10.01.2019 (+01:00) 12:26:09 10.01.2019 (+01:00) Awaria (dolna) 10.01.2019, 12:26:26
ﬂ service
m Czujnik 1 11:16:45 10.01.2019 (+01:00) 11:20:07 10.01.2019 (+01:00) Gorny alarm 10.01.2018, 11:22:05
service
@
Czujnik 1 10:48:19 10.01.2018 (+01:00) 11:16:40 10.01.2019 (+01:00) Gaérny alarm 10.01.2018, 11:17:02
service
## Sonda 1 12:19:09 08.01.2019 (+01:00) 12:20:11 08.01.2019 (+01:00) Wysoki produkt 8.01.2019, 12:19:38
service

Chronologiczna lista alarmow

Zestawienie to podzielone jest na 5 kolumn:

- Zrodio - nazwa urzgdzenia, ktore zgtosito alarm

- Poczatek - data i godzina rozpoczecia alarmu

- Koniec - data i godzina zakonczenia alarmu (o ile alarm zostat zakonczony)
- Btad — nazwa btedu/problemu wywotujgcego alarm

- Wygaszony przez - nazwa uzytkownika, ktory potwierdzit zakohczenie alarmu

12.4 Zaproszenie do logowania

Nacisniecie innej ikony spowoduje zaproszenie do logowania.

Petroster Serwis TEST Alarm: 0 13:18:14 14.01.2019 (+01:00)
m Login
@ Uzytkownik:
g Haslo:
a
@®
=

OQ <Zaproszenie do logowania
]
Qo
©
[a '

Aby korzystac¢ z pozostatych mozliwosci centralki trzeba wprowadzi¢ nazwe uzytkownika i hasto.



13. Praca po zalogowaniu

Po wprowadzeniu nazwy uzytkownika, wiasciwego hasta i przycisnigciu przycisku Zaloguj zostanie

uaktualniony pasek informacyjny na ktérym pojawi sie nazwa zalogowanego uzytkownika.

Petroster Serwis TEST service Alarm: 0 13:20:29 14.01.2019 (+01:00)

Login

Uzytkownik:

service
g Hasto:
A

Logowanie

13.1 Zapamietane dostawy

Aby wyswietli¢ aktualne dane o zapamietanych dostawach do zbiornikéw nalezy nacisng¢ ikone

.Zapamietane dostawy” Na ekranie pojawi sie zestawienie.

Petroster Serwis TEST service Alarm: 0 10:11:02 17.01.2019 (+01:00)
m Dostawy
@ Zbiornik Poczatek Keniec losé
2 Zbiornik 2 ON 09:40:05 17.01.2019 +0100 09:40:11 17.01.2019 +0100 28423
E 1 Zbiornik 1 Pb95 09:40:04 17.01.201¢ +0100 09:40:10 17.01.2019 +0100 17995 |
m 2 Zbiornik 2 ON 14:16:46 16.01.2019 +0100 14:17:04 16.01.2019 +0100 10841
ﬁ‘ \\ 1 Zbiornik 1 Pb95 15:09:52 14.01.2019 +0100 08:59:36 16.01.2019 +0100 86511
2 Zbiornik 2 ON 10:21:44 14.01.2018 +0100 10:21:53 14.01.2012 +0100 3421
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Chronologiczna lista dostaw

Zestawienie to podzielone jest na 4 kolumn:

- Zbiornik - nazwa zbiornika, ktérego dotyczy dostawa
- Poczatek - data i godzina rozpoczecia dostawy
- Koniec - data i godzina zakonczenia dostawy

- llo$¢€ - ilos¢ dostarczonego produktu

13.2 Wydruk raportéw

Centralka Tank Robot przy wykorzystaniu wewnetrznej drukarki pozwala na wydruk réznych

raportéw. Aby skorzysta¢ z tej mozliwosci nalezy przycisngé¢ ikone ,wydruk raportéw”.

Petroster Serwis TEST service 14:32:22 14.01.2019 (+01:00)

Drukowanie raportow

k-2

I
Dostepne wydruki raporfow

Dostepne raporty:

- Alarmy

- Dostawy
- Sondy

- Czujniki

Dotkniecie wybranego przycisku spowoduje wydruk raportu.



14. Ustawienia

Po zalogowaniu mozliwa jest konfiguracja centralki. W tym celu nalezy nacisng¢ ikone ,ustawienia

systemu”. Na ekranie zostang wyswietlone dostepne dziedziny ustawien.

Petroster Serwis TEST service Alarm: 0 14:30:18 14.01.2019 (+01:00)

@ oo
g Uzytkownicy Konfiguracja Tabele litrazowe
a ot

Ustawienia

Dostepne ustawienia:

- Porty szeregowe
- Moduty 1/O

- Sondy

- Czujniki

- Uzytkownicy

- Zmiana hasta

- Konfiguracja

- Tabele litrazowe
- Konfiguracja

- O systemie

14.1 Porty szeregowe

Mozna w tym miejscu aktywowac dostepne porty komunikacyjne. Po wybraniu tej pozycji pojawi sie

lista portéw. Jesli po raz pierwszy uruchamiamy centralke lista aktywnych portow jest pusta.
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Petroster Serwis TEST service Alarm: 0 14:44:51 14.01.2019 (+01:00)

Ustawienia / Urzadzenia szeregowe

Dodaj urzadzenie

Pusta lista portow szeregowych

Po nacisnieciu pola Dodaj urzgdzenie mozna doda¢ nowy port.

Petroster Serwis TEST service Alarm: 0 14:47:22 14.01.2019 (+01:00)

m Ustawienia Urzadzenia szeregowe / Dodaj

@ o
Sciezka

&
Opis

a Aktywny

@

#

Dodawanie nowego portu szeregowego

Trzeba nacisngC przycisk Wybierz, aby z listy dotgczy¢ pozadany port. W wersji podstawowej
centralki bedzie to jeden port RS485. Uzywany on jest komunikacji z dotgczonymi modutami I/O. Nalezy

przycisng¢ nazwe portu umieszczona na liscie.



/dev/serial_rs485

Lista z dostepnymi portami szeregowymi

Po wybraniu portu nalezy w polu Opis nada¢ mu nazwe i aktywowac przez zaznaczenie opcji

Aktywu;j.

Petroster Serwis TEST service Alarm: 0 15:28:03 14.01.2019 (+01:00)

Ustawienia / Urzadzenia szeregowe / Edytuj

Edytuj

Sciezka

Opis

rs485
Aktywny ¥

% /dev/serial_rs485

Konfiguracja portu szeregowego RS485

Po nacisnieciu przycisku Edytuj wprowadzone zmiany zostang zapisane.

14.2 Moduty 1/O

Mozna w tym miejscu zdefiniowa¢ parametry poditgczonego modutu I/O. Wszystkie urzgadzenia
zewnetrzne obstugiwane przez Tank Robota mszg by¢ podtgczane do systemu za pomocg modutow 1/0O
przy uzyciu 2-zytowej magistrali RS485. Takie rozwigzanie pozwala podtgczy¢ w jedng siec kilkka modutow

m

I/0 (kazdy powinien mie¢ swoj wiasny niepowtarzalny adres), a ponadto moduty te mogg by¢ znacznie <g
(O]

oddalone od samej centralki (nawet do 1000 m). Aby zdefiniowa¢ jakis modut nalezy wejs¢ w ,Ustawienia” i &P



Page 44

wybra¢ przycisk Moduty 1/0. Jesli jest brak koniecznego modutu nalezy go dodaé¢ za pomocg przycisku

Dodaj urzadzenie.

Petroster Serwis TEST service Alarm: 0 15:13:08 14.01.2019 (+01:00)

Jstawienia / Moduly 10

Add new device

Pusta lista modutow /O

Po nacisnieciu przycisku Dodaj nowe urzgdzenie pojawi sie ekran.

Petroster Serwis TEST service Alarm: 0 15:21:20 14.01.2019 (+01:00)

/ Dodaj

@ Dodaj
Urzadzenie szeregowe Wersja APl
a

Slave address Opis

Aktywny

Ekran dodawania modufow /O

Nalezy z listy wybra¢ dostepny port obstugujacy komunikacje z modutami. W tym celu przy polu
,Urzadzenie szeregowe” nacisng¢ Wybierz. Powinna sie pojawic lista dostepnych portéw szeregowych. Z

tej listy nalezy wybra¢ odpowiedni port. W wersji podstawowej centralki na tej liscie moze by¢ tylko 1 port.



Id: 1 Opis: rs485

Lista z dostepnymi portami szeregowymi

Po wybraniu portu nalezy uzupetni¢ pozostate pola

Petroster Serwis TEST service 10:04:38 15.01.2019 (+01:00)
m enia / Moduly10 / Dodaj
@ Dodaj

Urzadzenie szeregowe Wersja APl
8 1

Slave address Opis

1 Probe/Sensor Module
« Aktywny
®
¥

Ustawienia modutu /O

Znaczenia pol ustawien modutu 1/O:

- Urzadzenie szeregowe — wybor portu do komunikacji z modutem 1/O
- Adres - adres komunikacyjny modutu (kazdy modut I/O musi mie¢ inny adres)
- Wersja API — wersja oprogramowania

- Opis — np. informacja, ktéra pozwoli zidentyfikowa¢ dany modut 1/O

Po zaznaczeniu opcji Aktywny i przycisnieciu przycisku Dodaj, ustawienia modutu

zapamietane.

14.3 Sondy

zostang

Page 45



Page 46

Po zdefiniowaniu odpowiedniego portu komunikacyjnego i modutu /O nalezy okresli¢ jakie
urzgdzenia sg do niego poditgczone. Do takich urzgdzen zaliczajg sie sondy. Po wejsciu w ustawienia
Sondy zostanie wyswietlona lista skonfigurowanych sond. Przy pierwszej konfiguraciji lista ta jest pusta. Po
nacisnieciu przycisku Dodaj nowa sonde pojawi sie zakladka Ustawienia pozwalajgca zdefiniowaé

podstawowe parametry sondy.

Petroster Serwis TEST service Alarm: 0 11:11:35 15.01.2019 (+01:00)

m Ustawienia / Sondy / Dodaj
@ Dodaj Parametry zbiornika Wartosci progowe Ustawienia alarmow

Modut 10 Opis produktu
&

Kanat

opis
a Aktywny

Numer zbiornika
@®

"

Puste ustawienia sondy

Podstawowe ustawienia sondy:

- Modut I/0 — wybér modutu do ktérego podtgczona jest dana sonda
- Opis — krétki opis sondy np. pozwalajacy jg tatwo zidentyfikowaé

- Numer zbiornika — okreslenie numeru zbiornika w systemie POS

- Opis produktu — nazwa produktu w zbiorniku

- Kanat — okreslenia kanatu modutu I/O do ktérego podtaczona jest sonda.

- Aktywny — opcja wigczenia tego kanatu pomiarowego jako sonda

Petroster Serwis TEST service Alarm: 0 13:45:47 15.01.2019 (+01:00)

m Ustawienia / Sondy / Edytuj
@ Edyty) Parametry zbiornika Wartosci progowe Ustawienia alarmow

Modut 10 Opis produktu

Kanat
Opis
1
Zbiornik 1 “ Aktywny

Numer zbiornika
L] 1
®

"



Ustawienia sondy

Po tych ustawieniach konieczna jest zdefiniowanie Parametréw zbiornika.

Parametry zbiornika:

- Pojemnos$¢ — nominalna pojemnos¢ zbiornika wyrazona w litrach [dm?]

- Wspétczynnik wypetnienia — maksymalne procentowe wypetnienie zbiornika [%]

- Korekcja wody — dodatnia lub ujemne korekta wskazan poziomu wody [mm]

- Korekcja produktu — dodatnia lub ujemne korekta wskazan poziomu produkty [mm]

- Gesto$é — gestosc produktu w temperaturze 15 °C do wyliczenia masy [g/dm?]

- Wspotczynnik temperaturowy — zmiana objetosci produktu przy zmianie temperatury o 1 °C [1/ °K]

Petroster Serwis TEST

Ustawienia / Sondy / Dodaj

Deodaj

Pojemnosé [I]
% 50000
Wspétczynnik wypelnienia [%]

as

Korekeja wody [mm]

0

Parametry zbiornika

Alarm: 0 11:52:00 15.01.2019 (+01:00)

Ustawienia Parametry zbiornika Wartosci progowe Ustawienia alarméw

Korekcja produktu [mm]
o
Gestosé [g/1]
760
Wspélczynnik temperaturowy

0.00126

W nastepnej kolejnosci konieczna jest zdefiniowanie wartosci progowych.

Petroster Serwis TEST

12:50:16 15.01.2019 (+01:00)

Wysoka woda [mm]

Niski prodult [mm]

400

Gt
®
&
&)

Wysoki produkt [mm]

2250

Wartosci progowe sondy

Ustawienia Parametry zbiornika Wartoéci progowe Ustawienia alarméw

# Plywak wody
Opéénienie dostawy [s]

60

Minimalny przyrost [I/min]

100

Minimalna dostawa [1]

100
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Wartosci progowe sondy:

- Ptywak wody - opcja, ktora okreslenia czy sonda mierzy poziom wody w zbiorniku
- Wysoka woda - poziom wody po przekroczeniu, ktérego nastgpi alarm [mm]

- Niski produkt - poziom produktu ponizej, ktorego nastgpi alarm [mm]

- Wysoki produkt - poziom produktu po przekroczeniu, ktérego nastgpi alarm [mm]
- Opdznienie dostawy - opdznienie zakonczenia dostawy [s]

- Minimalny przyrost - minimalny przyrost produktu uznawany za poczatek dostawy

- Minimalna dostawa - minimalna zmiana objetosci produktu uznawana jako dostawa

Pozostato jeszcze okreslenie ustawien alarmu sondy. W ustawieniach alarméw sondy w wersji
podstawowe] centralki znajduje sie tylko pozycja opdznienia wysokiej wody. Opdznienie to powoduje, ze
alarm wysokiej wody zostanie zgtoszony dopiero po okreslonym czasie od przekroczenie maksymalnego

poziomu przez wode w zbiorniku

Petroster Serwis TEST service 13:25:25 15.01.2019 (+01:00)

stawienia Sond Dodaj

Dodaj Ustawienia Parametry zbiornika Wartosci progowe Ustawienia alarméw

Opéznienie wysokiej wody [s]

Ustawienia alarmow sondy

Po nacisnieciu przycisk Dodaj nowa sonda zostaje dotgczona do listy sond.
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Petroster Serwis TEST service Alarm: 0 14:01:14 15.01.2019 (+01:00)

Add new probe

A}
®
& o s W
)

Kanat: 1

Aktywny

Lista sond

Nowy zbiornik pojawi sie w ekranie glownym

Petroster Serwis TEST service 14:52:12 15.01.2019 (+01:00)

Zbiomik 1 @ Czujniki
olo% Brak

Nowy zbiornik w ekranie gtownym

14.4 Tabele litrazowe

Aby zbiornik pokazywat faktyczng ilos¢ produktu konieczne jest wprowadzenie tabeli litrazowej,
ktéra zawiera zestawienie rzeczywistych pojemnosci dla réznych poziomow produktu. Zestawienie takie
wykonuje sie za pomocg wzorcowanego przeptywomierza wlewajgc do zbiornika scisle odmierzone dawki
produktu i notujgc za kazdym razem poziom wskazywany przez sonde i odpowiadajgcg mu pojemnos¢. Na
ekranie ,Ustawienia” nalezy wybrac przycisk tabele litrazowe. Zostanie wyswietlona lista wprowadzonych
tabel. Przy pierwszej konfiguraciji lista ta jest pusta. Po nacisnieciu przycisku Dodaj nowa tabele pojawi sie

ekran.
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Petroster Serwis TEST service Alarm: 0 08:24:46 16.01.2019 (+01:00)

Ustawienia tables Dodaj

@ Dodaj Dodaj wiersz Ustawienia
g h [mm] V [dm?]

Pusta tabela litrazowa zbiornika

Naciskajac przycisk Dodaj wiersz mozna wprowadzi¢ konieczng ilos¢ punktow kalibracyjnych
zbiornika. Przyjeto, ze dla poziomu 0 mm pojemno$s¢ wynosi 0 dm?3. Ponizej przykiadowa tabela dla

zbiornika 50 m3.

Petroster Serwis TEST service Alarm: 0 09:00:04 16.01.2019 (+01:00)

Istawienia / tables / Edytyj

@ Edytuj Dodaj wiersz Ustawienia
g h [mm] V [dm?]
1

500.1 71204
999.9 18679.2

3 42501 25000.4

(r )

@ 4 20002 428816
5 22498 473975

.ﬁ* 6 240097 49999.8

2CEeE e

Przykfadowa tabela lifrazowa zbiornika

Tabela skfada sie 2 kolumn:

- h [mm]- poziom produktu

-V [dm?3] - pojemnos¢ produktu w zbiorniku dla tego poziomu

Poszczegdblne pozycje powinny by¢ wprowadzane od najnizszego do najwyzszego poziomu
produktu (pojemnos$ci od najmniejszej do najwiekszej).
Po tych wprowadzeniu tabeli litrazowej, nalezy jg jeszcze przypisa¢ do konkretnego zbiornika, w tym

celu powinno sie nacisngc¢ przycisk Ustawienia i wprowadzi¢ odpowiednie dane.



Petroster Serwis TEST service Alarm: 0 10:01:04 16.01.2019 (+01:00)

Ustawienia / tables Edytuj

Edytuj Dodaj wiersz m Tabela

Opis

10
®
g Zbiornik 1 (Pb95)
L
@

Numer zbiornika

1

Przypisanie tabelr lifrazowej do zbiornika

W polu ,Numer zbiornika” nalezy wpisa¢ numer jaki zostat nadany zbiornikowi w przy jego
definiowaniu (patrz 5.3 Sondy). W polu ,Opis” mozna wpisac jakis tekst, ktéory moze by¢é pomocny w pracy
systemu. Po nacisnieciu Edytuj, tabela zostanie zapamietana i przypisana do konkretnego zbiornika.

Podobne dziatania (punkty 5.3 i 5.4) nalezy wykonac¢ dla kolejnych zbiornikow.

14.5 Czujniki

Innymi urzadzeniami, ktére mozna podtgczy¢ do modutu I/O to czujniki detekcji. Po wejsciu w
ustawienia Czujniki zostanie wyswietlona lista skonfigurowanych czujnikéw Przy pierwszej konfiguracji lista

ta jest pusta. Po nacisnieciu przycisku Dodaj nowy czujnik pojawi sie zakladka Ustawienia pozwalajgca

zdefiniowac podstawowe parametry czujnika.

Petroster Serwis service Alarm: 0 15:32:44 02.07.2020 (+02:00)
m ienia / Czujniki / Dodaj
@ Dodaj Zakresy Parametry czujnika Wartosci progowe
Modut 10 Opis produktu
S
Kanat
Opis
5
a Czujnik Oparow ATEX
Aktywny
Numer czujnika ﬂ
= <
®
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Ustawienia czujnika

Podstawowe ustawienia czujnika:

- Modut I/O - wybér modutu do ktérego podtgczona jest dany czujnik

- Opis - krotki opis czujnika np. pozwalajacy ja tatwo zidentyfikowac

- Numer czujnika - okreslenie numeru zbiornika w systemie POS

- Opis produktu - nazwa produktu na ktéry czujnik powinien reagowaé

- Kanat — okreslenia kanatu modutu I/O do ktérego podtaczony jest czujnik

- Aktywny — opcja wigczenia tego kanatu pomiarowego jako czujnik

W zaktadce Parametry czujnika nalezy zdefiniowac podstawowe jego parametry.

Parametry czujnika:

- Typ czujnika - wybrany (z rozwijanej listy) typ czujnika detekc;ji
- Histereza [V]
- Warto$é minimalna awarii - wartos¢ napiecia niskiego poziom awarii [V]

- Warto$é maksymalna awarii - wartos¢ napiecia wysokiego poziom awarii [V]

Alarm awarii dolnej bedzie generowany jezeli napiecie czujnika bedzie nizsze niz zdefiniowana
warto§¢ minimalna awarii. Wprowadzenie warto§¢ minimalna awarii rownej 0 V oznacza, ze alarm awarii
dolnej nigdy nie wystgpi.

Podobnie alarm awarii gérnej bedzie generowany jezeli napiecie czujnika bedzie wyzsze od
zdefiniowanej warto§¢ maksymalnej awarii. Zatem, jesli wprowadzi sie warto§¢ maksymalng awarii rowng 5

V, to alarm awarii gornej nigdy nie wystagpi.

Uwaga:
Po wybraniu z listy typu czujnika centralka wpisze proponowane wartosci obu awarii. Mozna je
oczywiscie zmienic.

Petroster Serwis TEST service Alarm: 0 13:58:03 16.01.2019 (+01:00)

Dodaj Ustawienia Parametry czujnika Wartosci progowe

Typ czyjnika [V]

Histereza [V]

0.1
Warto¢ minimalna (awarii) [V]

0.2

g Czujnik opradw

Wartoéc maksymalnaj (awarii) [V]

45



Parametry czujnika

W zaktadce WartosSci progowe nalezy zdefiniowac progi alarméw czujnika.

Parametry czujnika:

- Alarm niski - warto$¢ napiecia czujnika ponizej ktérego wystgpi alarm [V]
- Alarm wysoki - wartos¢ napiecia czujnika powyzej ktérego wystgpi alarm [V]

- Opdznienie alarmu — opdznienie wywotania niskiego lub wysokiego alarmu [s]

Petroster Serwis TEST service 14:03:33 16.01.2019 (+01:00)

Dodaj Ustawienia Parametry czujnika Wartodci progowe

Alarm niski [V]
Alarm wysoki [V]

Opénienie alarmu [s]

Wartosci progowe czujnika

Po nacisnieciu przycisk Dodaj nowa czujnik zostanie dotgczony do listy czujnikow.
Naciskajac ikone edycja mozna poprawi¢ wykonane ustawienia. Zapis nowych ustawien nastepuje

po naci$nieciu przycisku Edytuj. Za pomocg ikony usun mozna skasowac¢ wybrany czujnik z listy czujnikow.

14.6 Uzytkownicy

Aby wykorzysta¢ w petni mozliwosci centralki, osoba z niej korzystajgca powinna mie¢ mozliwosc
zalogowac sie. Aby mogta to zrobi¢ musi by¢ zdefiniowana jako uzytkownik. W tym celu nalezy wejs¢ w

ustawienia Uzytkownicy.
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Petroster Serwis TEST service Alarm: 0 12:32:13 17.01.2019 (+01:00)

Pusta lista uzytkownikow

Wystarczy nacisng¢ Dodaj nowego uzytkownika.

Petroster Serwis TEST service Alarm: 0 12:36:13 17.01.2019 (+01:00)

Ustawienia / users / Dodaj

Dodaj
Login

g Kierownik
Haslo (pozostaw puste aby nie zmienia¢)

hello

Edycja nowego uzythkownika

Po nacisnieciu Dodaj nowy uzytkownik zostanie dopisany do listy uzytkownikéw. Nastepnie mozna

do listy dotgczy¢ kolejnych uzytkownikdw.

14.7 Zmiana hasta

Mozna tu zmieni¢ hasto serwisowe. Profil serwisowy pozwala na petna konfiguracje centralki.
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14.8 Konfiguracja

W tym miejscu mozna zdefiniowaé nazwe centralki, ktéra jest wyswietlana po lewej stronie paska

informacyjnego, oraz jezyk w jakim sg wyswietlane informacje na ekranie.

Petroster Serwis TEST service Alarm: 0 11:01:35 17.01.2019 (+01:00)

Ustawienia Konfiguracja

Nazwa wyswietlana w left gérnym rogu

g Petroster Serwis TEST

Jezyk

Polski

Nazwa centralki i jezyk

Po wybraniu zaktadki Druk mozna zdefiniowa¢ 3 linie tekstu drukowane jako nagtéwek na

drukowanych raportach.

Petroster Serwis TEST service Alarm: 0 11:22:57 17.01.2019 (+01:00)

m Ustawienia / Konfiguracja

Linia 1
g Stacja Paliw SP)

Linia 2

ul. Obozowa 7
Linia 3
98-125 Bronisze Wielkie

®

Edycja nagtowka wydrukow
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14.9 Konfiguracja alarméw

Aby centralka mogta odpowiednio reagowaé¢ na wystepujgce zdarzenia i niebezpieczenstwa
potrzebne jest skonfigurowanie obstugi alarméw. Po nacisnieciu przycisku Konfiguracja alarméw ukaze sie

ekran.

Petroster Serwis TEST service Alarm: 0 11:25:21 17.01.2019 (+01:00)

Ustawienia Konfiguracja alarméw

Zapisz

Urzadzenie wejsciowe Urzadzenie wyjsciowe Typ alarmu

Kanat Wygaszony Aktywny
Buczek

Wew. 1

Konfiguracja alarmow

Po pierwsze nalezy wybra¢ z listy urzgdzenie (Urzadzenia wejSciowe) dla kidérego majg byc¢

konfigurowane alarmy.

Sonda 1

Sonda 2

sensor 1

sensor 2

Lista urzgdzen wejsciowych moggcych byc Zrodtem alarmu

Mozna wybra¢ rodzaj urzadzenia wyjsciowego. W podstawowej wersji centralki jest to tylko

urzgdzenie Wewnetrzne. Z listy Typ alarmu konieczne jest wybranie rodzaju zdarzenia dla ktérego ma by¢

Page 5 6

generowany alarm. Lista ta zalezy jest od wybranego urzadzenia wejsciowego. Dla sondy pojawi sie lista.



Blad komunikagji

Blad produktu

Blad temperatury

Blad wody

Blad gestosci

Niski produkt

Wysoki produkt

Wysoka woda

Poza zakresem tabeli litrazowe]

Brak odpowiedzi

Blad urzadzenia szeregowego

Lista zdarzeri dla sondy pomiarowej

Zdarzenia, ktére mogg by¢ zrédtem alarmu dla sondy:

- Btad komunikaciji - zgtaszany przez centralke btgd komunikacji z sondg
- Btad produktu - zgtaszany przez sonde btad pomiaru produktu

- Btad temperatury - zgtaszany przez sonde btgd pomiaru temperatury

- Btad wody - zgtaszany przez sonde btad pomiaru wody

- Btad gestosci - zgtaszany przez sonde btgd pomiaru gestosci produktu

- Niski produkt

- Wysoki produkt

- Wysoka woda

- Poza zakresem tabeli litrazowej - poziom produktu poza zakresem tabeli
- Brak odpowiedzi - zgtaszany przez centralke brak komunikacji z sondg

- Brak urzadzenia szeregowego - zgtaszany przez centralke brak portu szeregowego

Wybraniu zdarzenia mozna za pomocg ,suwakow” okresli¢, ktére urzadzenie wyjsciowe ma byc¢

aktywne (suwak w prawo) i w jaki sposob (wtgczenie czy wygaszenie).
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Petroster Serwis TEST service

Konfiguracja alarméw

Zapisz
Urzadzenie wejéciowe

Sonda 1

Kanat Wygaszony

Buczek

Wew. 1

Wew. 2

Alarm: 0

Urzadzenie wyjéciowe

Wewnetrzny

Aktywny

ufls

Przykiad alarmow dla wysokiego produktu sondy

Petroster Serwis TEST
Ustawienia

/ Konfiguragja alarméw

Zapisz

Urzadzenie wejsciowe

Sonda 1

Kanat Wygaszony

Buczek

Wew. 1

Wew. 2

service

Alarm: 0

Urzadzenie wyjéciowe

Wewnetrzny

Aktywny

Przyktad alarmow dla wysokiej wody dla sondy

Lista zdarzen alarmowych dla czujnika

Typ alarmu

Wysoki produkt

Typ alarmu

Wysoka woda

11:36:25 17.01.2019 (+01:00)

11:35:02 17.01.2019 (+01:00)



Btad komunikacji

Btad pomiaru

Btad temperatury

Gérny alarm

Dolny alarm

Awaria (dolna)

Awaria (gérna)

Brak odpowiedzi

Biad urzadzenia szeregowego

Lista zdarzer dla czujnika detekcji

Zdarzenia, ktore mogg by¢ zrédtem alarmu dla czujnika:

- Btad komunikaciji - zgtaszany przez centralke btgd komunikacji z czujnikiem
- Btad pomiaru - zgtaszany przez czujnik btagd pomiaru

- Btad temperatury - zgtaszany przez czujnik btagd pomiaru temperatury

- Gérny alarm

- Dolny alarm

- Wysoka woda

- Awaria (dolna)

- Awaria (gérna)

- Brak odpowiedzi - zgtaszany przez centralke brak komunikacji z czujnikiem

- Brak urzadzenia szeregowego - zgtaszany przez centralke brak portu szeregowego

Sposob dziatania urzadzen wyjsciowych alarméw czujnika definuje sie identycznie jak dla sond.

14.10 O Systemie

Wersja oprogramowania centralki oraz jej adres IP mozna zobaczy¢ naciskajgc w Ustawieniach

przycisk O systemie.
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Petroster Serwis TEST service Alarm: 0 12:02:59 17.01.2019 (+01:00)

Ustawienia O systemie

Wersja oprogramowania:

04.5
Adres IP:

Gt
®
)

Wersja programu i adres IP centralki

15. Obstuga alarmow

Wystapienie alarmu centralka Tank Robot oznajmia miganiem ekranu i podswietlaniem i zmian

koloru ramki z ikonami, paska informacyjnego na i tabliczki alarmujgcego urzgdzenia na czerwono.

Petroster Serwis TEST service Alarm: 1 09:38:24 17.01.2019 (+01:00)

Zbiomik 1 CZU_]nlkl
O 87671 17 % @

Alarm zbiormika 2

Naciskajac ikone alarméw (dzwoneczek) mozna uzyska¢ wiecej informacji na temat tego alarmu



Petroster Serwis TEST service Alarm: 1 09:36:00 17.01.2019 (+01:00)

Alarmy

Zrédto Poczgtek Koniec Btad Wygaszony

przez

Sonda 1 14:55:34 14.01.2019 (+01:00) 15:09:54 14.01.2019 (+01:00) Wysoka woda 14.01.2019, 15:02:06
service

Sonda 1 14:55:34 14.01.2019 (+01:00) 15:09:54 14.01.2019 (+01:00) Wysoki produkt 14.01.2019, 14:56:26
service

Czujnik 1 12:25:07 10.01.2019 (+01:00) 12:26:09 10.01.2019 (+01:00) Awaria (dolna) 10.01.2019, 12:26:26
service

Trwanie alarmu niskiego produktu w zbiormiku 2

Po zakonczeniu tego alarmu zestawienie powyzsze zostanie odswiezone. Zostanie dopisana data i

czas zakonczenia alarmu.

Petroster Serwis TEST service Alarm: 1 09:42:26 17.01.2019 (+01:00)
Alarmy =
Zrodio Poczagtek Koniec Btad Wygaszony
przez

Wygaé

Sonda 1 14:55:34 14.01.2019 (+01:00) 12:09:54 14.01.2019 (+01:00) Wysoka woda 14.01.20189, 15:02:06
service

Sonda 1 14:55:34 14.01.2019 (+01:00) 15:09:54 14.01.2019 (+01:00) Wysoki produkt 14.01.2019, 14:56:26
service

Czujnik 1 12:25:07 10.01.2019 (+01:00) 12:26:09 10.01.2019 (+01:00) Awaria (dolna) 10.01.2019, 12:26:26
service

Zakoriczenie alarmu niskiego produktu w zbiorniku 2
Po zakonczeniu alarmu nie znika jednak z ekranu ostrzezenie o tym alarmie. Nadal podswietlenie

jest w kolorze czerwonym. Takie postepowanie ma na celu zwrocenie obstudze uwagi, ze dany alarm

wystapit i zeby informacja o nim nie umkneta.

16. Deklaracje zgodnosci
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DTR TANK-ROBOT

Andrzej Kozbiat, Adam Kozbiat

(petrosterS erwis ) PETROSTER-SERWIS Sp. j.

Cholerzyn 279, 32-060 Liszki
Tel/fax: +48 012 / 425-30-90

e-mail: biuro@petroster-serwis.pl
www.petroster-serwis.pl

DEKLARACJA ZGODNOSCI UE

Andrzej Kozbiat i Adam Kozbiat
reprezentujgcy firme

PETROSTER-SERWIS Sp. J.
deklarujg, ze wyrdb:

Centralka typu Tank ROBOT

z modutem iskrobezpiecznym Tank Ranger

jest zgodna z typem opisanym
w CERTYFIKACIE BADANIATYPU UE

KDB 05ATEX204X

| posiada oznaczenie wykonania
przeciwwybuchowego:

II (1)G [Ex ia Ga] IIA

@ -30°C T, +50°C
< <

wydanym przez
Gtowny Instytut Gornictwa, Jednostka Notyfikowana nr 1453

spetniajgc wymagania Dyrektywy 2014/34/UE
oraz norm:
PN-EN 60079-0:2013 (EN 60079-0:2013)
PN-EN 60079-11:2012 (EN 60079-11:2012)

Andrzej Kozbiat Adam Kozbiat

Krakow 2020-10-05



Andrzej Kozbiat, Adam Kozbiat

(petrosterSe WIS ) PETROSTER-SERWIS Sp. j.

Cholerzyn 279, 32-060 Liszki
Tel/fax: +48 012 / 425-30-90

e-mail: biuro@petroster-serwis.pl
www.petroster-serwis.pl

DEKLARACJA ZGODNOSCI UE

Andrzej Kozbiat i Adam Kozbiat
reprezentujgcy firme

PETROSTER-SERWIS Sp. J.

deklarujag, ze wyrab:

Miernik magnetostrykcyjny do pomiaru
ilosci paliwa w zbiorniku
typ PSM-04

spetnia wymagania norm:

PN-EN 60079-11:2007
PN-EN 60079-0:2006
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Andrzej Kozbiat Adam Kozbiat

Krakéw 2020-10-05

DTR TANK-ROBOT
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DTR TANK-ROBOT

Andrzej Kozbiat, Adam Kozbiat

(petrosterSe WIS ) PETROSTER-SERWIS Sp. j.

Cholerzyn 279, 32-060 Liszki
Tel/fax: +48 012 / 425-30-90

e-mail: biuro@petroster-serwis.pl
www.petroster-serwis.pl

DEKLARACJA ZGODNOSCI UE

Andrzej Kozbiat i Adam KoZzbiat
reprezentujacy firme

PETROSTER-SERWIS Sp. J.
deklarujg, ze wyrdb:

Czujnik par
typ: PCO/d

jest zgodny z typem opisanym
w CERTYFIKACIE BADANIATYPU UE

KDB 16ATEX0009

| posiada oznaczenie wykonania
przeciwwybuchowego:

@ II 2G Ex d ib IIC T4 Gb
-20°C< T.< +40°C

wydanym przez
Gtowny Instytut Gornictwa, Jednostka Notyfikowana nr 1453

spetniajgc wymagania Dyrektywy 2014/34/UE
oraz norm:
PN-EN 60079-0:2013 (EN 60079-0:2013)
PN-EN 60079-11:2012 (EN 60079-11:2012)
PN-EN 60079-1:2010 (EN 60079-1:2010)

Andrzej Kozbiat Adam Kozbiat

Krakéw 2020-10-05
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Andrzej Kozbiat, Adam Kozbiat

hetrosterSEMWIS ) PETROSTER-SERWIS Sp. j.
Cholerzyn 279, 32-060 Liszki
Tel/fax: +48 012 / 425-30-90

e-mail: biuro@petroster-serwis.pl
www.petroster-serwis.pl

DEKLARACJA ZGODNOSCI UE

Andrzej Kozbiat i Adam KoZzbiat
reprezentujgcy firme
PETROSTER-SERWIS Sp. J.

deklarujg, ze wyrdb:

Czujnik optyczny cieczy
typ: PCOpt/d

jest zgodny z typem opisanym
w CERTYFIKACIE BADANIATYPU UE

KDB 10ATEX053X

| posiada oznaczenie wykonania
przeciwwybuchowego:

@ II 1G Ex ia IIA T4 Ga
-30°C<T,< +50°C

wydanym przez
Gtowny Instytut Gornictwa, Jednostka Notyfikowana nr 1453

spetniajgc wymagania Dyrektywy 2014/34/UE
oraz norm:
PN-EN 60079-0:2013 (EN 60079-0:2013)
PN-EN 60079-11:2012 (EN 60079-11:2012)
PN-EN 60079-26:2015 (EN 60079-26:2015)

Andrzej Kozbiat Adam Kozbiat

Krakéw 2020-10-05

DTR TANK-ROBOT
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DTR TANK-ROBOT

Andrzej Kozbiat, Adam Kozbiat

(petrosterSe WIS ) PETROSTER-SERWIS Sp. j.

Cholerzyn 279, 32-060 Liszki
Tel/fax: +48 012 / 425-30-90

e-mail: biuro@petroster-serwis.pl
www.petroster-serwis.pl

DEKLARACJA ZGODNOSCI UE

Andrzej Kozbiat i Adam Kozbiat
reprezentujgcy firme

PETROSTER-SERWIS Sp. J.

deklaruja, ze wyrdb:

Czujnik optyczny cieczy
typ PCOpt

Czujnik oparéw ropopochodnych
typ PCO, typ PCOvr

Czujnik LPG gazéw weglowodorowych
typ PCG

Czujnik tlenku wegla
typ PCCO

Czujnik alkoholu
typ PCA

spetnia wymagania norm:
PN-EN 60079-0:2013 (EN 60079-0:2013)
PN-EN 60079-11:2012 (EN 60079-11:2012)

Andrzej Kozbiat Adam Kozbiat

Krakéw 2020-10-05



KONTAKT DO PRODUCENTA

Kontakt do biura:
biuro@2ak.pl
biuro@petroster-serwis.pl
+48 12 425 30 90

+48 509 101 216

Kontakt do dziatu serwisu:

awaria@petroster-serwis.pl
awaria@?2ak.pl
+48 509 101 268

Kontakt do Product Managera:

Damian Domanski
domanski@petroster-serwis.pl
damian.domanski@?2ak.pl
+48 509 101 230

2AK Sp. z 0.0.
Cholerzyn 279
32-060 Liszki, Polska
+48 12 425-30-90
biuro@2ak.pl

www.2ak.pl
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